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17.4 ユーザーオプション（詳細）

オプション 説明 コメント / ディスプレイ

OP01 リセット（消去） エラーメッセージ

ノート：このオプションは、原因を簡易にリセットしま
す。たとえば、この操作でE.02で サービスの間隔のみ
がリセットされ、距離間隔はリセットされず、その逆も
同様です。管理者オプションA-OP47のみがすべての
３つの値を同時にリセットします。

エラーメッセージを消去するのは、メンテナンスが行われた後にのみ行っ
てください。サービスリクエスト表示やエラーコードを消去する前にh/p/
cosmosのサービス部門までご連絡ください!

ディスプレイでの認証  "donE"が表示されます 
 注：このオプションは、エラーメッセージのリセットを行います。もし、まだエ
ラーががあるようであれば、これ以上リセットできません。認定のエンジニア
にご連絡ください
 
以下のインターバルは、ここでリセットできます 
E.01：オイルインターバル A-OP35
E.02：サービスタイムインターバル A-OP37
E.02：サービスディスタンスインターバル A-OP38

OP02 トータルディスタンス（Km）  と  に表示：トータルディスタンス（Km）
 km表示

OP03 総動作時間の表示 = スタンバイ時間もモーター /ベ
ルト 駆動の時間に含む （h）

 と  に表示：操作時間
 レポート： 時間

OP04 モーター / ランニングベルトの合計駆動時間の表示
（時間）

 と  レポート操作時間
 表示： 時間

OP05 ファームウエアバージョンと日付表示  レポート「OP05」  レポート「typE」
 デバイスタイプの表示、例.「1.4」
 表示： „MCU 5“   レポートバージョン, 例.「1.01.1」
 初期タイプ表示、例. 1.3

OP06 現在の日付、時間の調整  表示： rtc リアルタイムクロック
 表示が点滅：日にち / 時間, 年, 月, 日にち, 時間, 分, 秒

OP07 心拍数信号の音表示 この機能は通常、心拍数の規則性を制御したり、送信の問題を見つけるため
に使用されます 

 表示：オフ またはオン 
オフ：心拍数信号無し 
オン音あり　心拍数信号

OP08 停止までの時間 / 停止キーを押した後のベルトの停
止までの時間 （最高スピードによる）

 表示：停止時間（秒）.
 表示： sec 秒

調整可能　2....30 秒
OP09 スタートキーを押した後のベルトの開始スピードフ

ィードバック （マニュアルモードもしくはカーディオ
モード）。
この値はアドバンスユーザーは0.0 km/h まで落とす
ことが可能です.

 表示： 開始スピード km/h
 最高 点滅
 単位の設定が点滅
調節可能 0.0 km/h ...5.0 km/h
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オプション 説明 コメント / ディスプレイ

OP11 プロファイルモードでの編集（テストモードでは不
可）

 表示：編集可能
0：スケーリング無し（スタンダード）
1：スケーリング 1...6, プロファイルモードでのインデックスディスプレイでの
表示, 全てのパラメーターを参照 （スピード、傾斜、時間）
2：スケーリング 1...6 個別のパラーメータ参照（スピード、傾斜、 時間） 

OP12 スピード表示の単位  表示：スピードの単位
... 小数点なし
3 = m/min
... 小数点1ケタ：
0 = km/h     1 = m/s     2 = mph    23 = m/min
... 小数点２ケタ：
20 = km/h     21 = m/s     22 = mph
 km/h, m/s, mph または m/min 点灯

OP13 距離表示の単位  表示：距離の単位
0 = km          1 = miles         2 = m
 m, km, or miles 点灯

OP14 傾斜角度の単位  示す：傾斜ユニット
0 = % （per cent）          1 = ° （degree）
 % or ° 点灯

OP15 使用者の体重
（初期設定値）

 表示：10 ...250 （推定体重）
 体重点灯
被験者の体重の数値入力はパワーや消費エネルギーのより良い計算のため
に必要です。

OP16 被験者の体重のリクエスト
マニュアルモードまたは自動モードの開始前

0 = OFF.プログラムを開始する前に被験者の体重入力は必要ありません。消
費エネルギーとパワーの計算はオプション15で入力された数値をもとに計
算されます。
1 = ON.プログラムを開始する前に被験者の体重入力が必要です。消費エネ
ルギーとパワーの計算は入力した体重をもとに計算されます。

OP17 エネルギー消費の単位 JOUL = kJoule キロジュールがエネルギー消費の単位 
CALO = kcalキロカロリーがエネルギー消費の単位

OP18 カーディオモードの最高スピード（初期設定）

（このオプションはトレッドミルにのみ適用、ラダー
エルゴは対象外）

 レポート：0.0 ... max
初期設定でのカーディオモードの最高スピード。
 調整された単位が点灯,, de 最高値点灯

カーディオモードでの最高スピードは キーを押して変更可能です  

OP19 POLAR W.I.N.D. システムの送信側の設定 0000 0000 =	� すべての送信器を許可 （ UPとDOWNキーでも操作可）

xxxx xxxx =	� 特別なIDを持つ特定の送信者のみが受け入れられます  

と 
9999 9999 =	� 次の送信器が許可, 保存とフィルター 

（UPとDOWN キーで操作可）
（更なる設定はOP23 と管理者オプション OP16 が必要です）
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オプション 説明 コメント / ディスプレイ

OP20 RS 232 インターフェースプロトコル：COM 1
Do not connect any devices, accessories or 
software, not listed in “accessories / compatible 
devices”.

 点灯表示： RS232 インターフェースプロトコルの番号
 と  レポート：

OFF = RS232 無効 / 指示なし/ インターフェース無効化
1 = h/p/cosmos コスコム v1, v2, v3 ボーレート 9600 bps 

（スタンダード設定 COM 1 と COM 2）
3 =  " [...] [...] "
7 = TMトレッドミルエミュレーション（疑似） km/h 

使用可能な場合： h/p/cosmos coscom （= 1） （IEC 62304 
に従って検証されていません）

8 = TM トレッドミル エミュレーション（疑似）mile/h  
h/p/cosmos coscom （= 1）（IEC 62304 に準拠して検証され
ていません）

10 = ループバックテスト （特別テストプラグ必須  
h/p/cosmos までお問い合わせください）

11 = SunTech Tango 血圧モニター  
（信号トンネル / ループのみ）（IEC 62304 に準拠して検証さ

れていません）
12 = リモートコントロールハードウエアターミナルMCU 4 

（特別ハードウエア必須）
20 = h/p/cosmos コスコム v3 ボーレート 115200 bps

コスコム v3 / コスコム v4 インターフェースプロトコル搭
載、dllファ イルとサポートは 
www.coscom.org 又は service@hpcosmos.com まで お問
い合わせください

24 = h/p/cosmos coscom v4 ボーレート 19200 bps

h/p/cosmos コスコム v3 ボーレート 115200 bpsの接続は, OP20=20を
選択してください。接続されているデバイス/ソフトウエア は h/p/cosmos 
コスコム v3 ボーレート 115200で検証されている必要があります （例h/p/
cosmos para パラコントロール® 4.1）.

OP21 RS 232 インターフェースプロトコル：COM 2 上記説明を参照して下さい

OP23 RS 232 インターフェースプロトコルCOM4  表示が点滅：RS232インターフェースプロトコルの番号
 と  レポート：

OFF = RS232 無効 / 指示なし / インターフェース無効化
18 = チップカードリーダー　PROXOMED （特別ハードウエア必須）
20 = h/p/cosmos コスコム v3 ボーレート 115200 bps
22 = ポラールW：I：N：D： ーシステム （更なる調整はオプション OP19 と、管
理者オプション OP16）
23 = チップカードリーダーProMedPlus （特別ハードウエア必須）

OP27 最低加スピードと減スピードレベル

選択したレベルは他すべてモードとプロファイルの
加速、減速プロセスに適応されます。

 点滅、全てのモードとプロファイルの加スピード / 減スピードの最低値
（スタンダード： レベル 1）

設定レベル：1 ...5 しかしオプション 28で設定された値より高くはなりませ
ん。安全のために、加スピード/減スピードはレベル5.6.7は選択できません。
ノート：選択された加スピードと減スピードはRS232インターフェース経由で
はコントロールできません。その場合、加スピード、減スピードレベルはオプ
ションP29またはh/p/cosmos のコスコムプロトコルに対応するコマンドで
設定されます。
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オプション 説明 コメント / ディスプレイ

OP28 最低加スピードと減スピードレベル

選択した選択したレベルは他すべてモードとプロフ
ァイルの加速、減速プロセスに適応されます

 点滅、全てのモードとプロファイルの加スピード / 減スピードの最高値
（スタンダード： レベル4）

選択された加スピードと減スピードはV24/ RS232インターフェース経由で
はコントロールできません。その場合、加スピード、減スピードレベルはオプ
ションP29またはh/p/cosmos のコスコムプロトコルに対応するコマンドで
設定されます。

OP29 RS232インターフェースのスタンダード加スピードと
減スピードレベル

選択された加スピードと減スピードはRS232インターフェース経由のコント
ロールと操作に適用します。このオプションは外部機器 （例. ECG, エルゴス
パイロメトリー, PC） に加速および減速レベルのメニューが無い場合に役立
ちます.

 点滅、 レポート：1 ...5、（スタンダード： 1） RS 232 を介しての加スピー
ドと減スピードレベルコマンド。最高調節値はオプション設定OP28による。
ノート：周辺機器がh/p/cosmos コスコムプロトコルを介して加速および減
速コマンドを送信する場合、オプション29またはh/p/cosmosコスコムプロト
コルの対応するコマンドで選択されたレベルで対応。

OP40 トレッドミルのロックと解除 OFF = 電源を入れた後、トレッドミルは完全にロックされます / アクセス不
可.ロックを解除するには、+　キーとスタートキーを一緒に押してください。
ディスプレイに"no ACCESS"が表示されている間
ON = トレッドミルはロックされていません/ アクセス可能（スタンダード）

OP41 マニュアルモード のロックと解除 OFF = マニュアルモードのロック/ アクセス不可
ON = マニュアルモードはロックされていません / アクセス可能 （スタンダード）

OP42 プロファイルモードのロックと解除 OFF = プロファイルモードのロック/ アクセス不可
1 ...6 = プロファイルモードはロックされていません / 選択したプロファイル
番号までスタンダードとして選ばれます：6
例：プロファイル番号の選択= 3：プロファイル1-3 が選択可能, プロファイル 
4 – 6 は選択不可

OP43 カーディオモードのロックと解除 OFF = カーディオモードのロック/ アクセス不可
ON = カーディオモードはロックされていません （スタンダード）

OP44 テストモードのロックと解除 OFF = テストモードのロック/ アクセス不可
1 ...94 = テストモードはロックされていません / 選択したテスト番号までスタ
ンダードとして選ばれます：24
テスト番号の選択= 5：テストプロファイル1-5 が選択可能, プロファイル 6 – 
94 は選択不可

OP45 レポートモード表示「Index」 0 = 代替え表示（デフォルト）
1= METでの永続的な表示
2= kJでの永続的な表示
3=Wattでの永続的な表示
電源を完全に切るとデフォルト値の0に再度戻ります。
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オプション 説明 コメント / ディスプレイ

OP47 ディスプレイの数値を維持します。 自動「リセット」 OFF = もう一度STARTを押すか、ストップを押してから2分後に自動的に表
示数値が削除されます （デフォルト）
ON=スタートを押した後、表示数値は継続（追加）され、ストップを押した後
も、自動的に消去されません。
表示数値を完全にリセットするには、ストップボタンを２回押してください。（
時間、距離、エネルギー）。

OP46 レポートモードはプロファイル モードとテスト  モー
ドで「傾斜」  を表示する 0 = 代替え表示（デフォルト）

1= 常に% 又は度 （°）の永続的な表示、OP14による
2 =「ステップ」での永続的な表示
電源を完全に切るとデフォルト値の0に再度戻ります。

OP48 プログラムステップカウントダウン OFF = 時間表示の所でプログラムステップ移行時にカウントアップ
ON = 時間表示の所でプログラムステップ移行時にカウントダウン
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18 付録II （事前 & 自己定義テスト）
18.1 UKK ウォークテスト
注意!
UKK テストは純粋なフィットネステストですので医療用のアプリケーション、または評価としてお使いにならないでください。

UKK は フィンランドのタンペレにあるUKKインスティテュートの創設者であるUrho Kaleka Kekkonenの略です。
UKKウォークテストはフィットネステストであり、個人の最高歩行スピードで2kmの距離を歩行し、測定された心拍数に基づいてUKKフィットネス
インデックスを計算します。テストはポラールの心拍測定器が必要です。

UKK フィットネスインデックス　100を基準とします.
UKK フィットネスインデックス <100 （以下）の場合、標準より下回り, インデックスが >100 より大きい場合は、標準よりフィットしていると評価します。

UKK フィットネスインデックスは以下の計算方式で計算されます （性別）：
男性：	 フィットネスインデックス= 420 + A x 0.2 – （T x 0.19338 + HR x 0.56 + [W ：（H x H） x 2.6]）
女性：	 Fitness Index = 304 + A x 0.4 – （T x 0.1417 + HR x 0.32 + [W ：（H x H） x 1.1]）

A（年齢）= 年齢、   HR（心拍数）= テスト中の均心拍数（bpm）、   T（時間）= 2 kmの歩行時間（秒）、
W（重量）= 被験者の体重 （kg）、   H（身長）= 被験者の身長 （m）

UKK ウォークテスト前はあらかじめ、準備体操をし体を温め、自身の最高歩行スピードを定義してください。
テスト中、被験者は2 km（心拍数が最大の約80％）の間、できるだけ速く歩く必要があります。走ってはいけません。
トレッドミルが500ｍ置きに心拍数を測定します（ポラール心拍計測機経由）。
テスト終了後、UKKフィットネスインデックスが表示されます。

UKKテストは20歳から65歳までの方に適用できます。
65歳以上の方または肥満の方は、インデックスに多少正確さにかけます。
アスリートの方は、通常提示された最高心拍数に到達しません。

調整と安全については「テストモード」を参照ください。

基本機能 ボタン / ディスプレイ 更なるインフォメーション

「+」又は「ー」で「テストモード」を選択する
点滅しているモードを選択. 

「enter」で確定. 
「PR 01」 が点滅. 
「入力」で確定します。

デバイスは 「モード選択」 になってい
る必要があります（モードLEDの1つが
点滅します）
その状態にするには、「stop」 ボタンを
押して他のすべてのアクティビティをキ
ャンセルします。

セット 
− 性別、
− 年齢、
− 身長
− 体重

「+」 または 「-」　で
（該当する LED が点滅）各パラメータ

を「enter」  
 で確定します。

「+」 または「ー」　で歩行スピードを選ぶ。
2,0 km,終了後、スピードは50%に落ちます。
その後5分で、テストは自動的に終了します。

「インデックス」 の所に被験者の UKK 
フィットネスインデックスが表示され
ます。

In case the device receives no or incorrect heart rate signals, an acoustic warning signal occurs.
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18.2 段階的テスト（Graded test）

18.3 コンコニ テスト（Conconi test）

説明 イラストレーション

（例.乳酸測定に基づくパフォーマンス診断など）安全情報と調整  
 については、「テストモードー」を参照してください。

パラメーター 初期設定値
開始スピード 8.0 km/h
加速 2.0 km/h
加スピードレベル 4
ステップの長さ 3：00 分
休憩 0：30 min

個々のパラメータは調節可能です。.

停止ボタンは、常に医師によってすぐに押せる状態にしてください。

残りの休憩時間をスキップする：
「スタート」を一度押します	 カウントダウンの後、スタートします
「スタート」を２回押すと	 すぐにスタートします

ポーズの延長：
ポーズの途中で「ー」を押す	 「pause」が延長されます

「スタート」を押して続行します	

説明 イラストレーション

（例.心拍数測定に基づくパフォーマンス診断など）安全情報と調整  
 については、“テストモード“を参照してください。

耐久テスト（最高心拍数テスト）
一般基準負荷プロファイル
	❚ 開始スピード8.0 km/h, 被験者のコンディションを考慮して変更してください
	❚ サーキット（ラップの長さ）： 200 m （変更可）
	❚ 加速0.5 km/h （変更可）

停止ボタンは、常に医師によってすぐに押せる状態にしてください

tim（分：秒）

傾
斜

ス
ピ

ード

tim（分：秒）

傾
斜

ス
ピ

ード
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18.4 ブルース プロトコル（Bruce protocol）

18.5 ノートン プロトコル （Naughton protocol）

18.6 バルケ プロトコル （Balke protocol）

説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。

ステップ 所要時間（分） スピード（km/h） 傾斜 （%）
1

3：00

2.7 10
2 4.0 12
3 5.4 14
4 6.7 16
5 8.0 18
6 8.8 20
7 9.6 22

説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
チャプター「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。

ステップ 所要時間（分） スピード（km/h） 傾斜 （%）
1

3：00 3.0

0.0
2 3.5
3 7.0
4 10.5
5 14.0
6 17.5

説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。

ステップ 所要時間（分） スピード（km/h） 傾斜 （%）
1

2：00 5.0

2.5
2 5.0
3 7.5
4 10.0
5 12.5
6 15.0
7 17.5
8 20.0
9 22.5

10 25.0

tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜

tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜

tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜
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18.8 エレステッド Aプロトコル（Ellestad A protocol）
説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
チャプター「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。

ステップ 所要時間（分） スピード（km/h） 傾斜 （%）

1

3：00

2.7

10.0
2 4.8

3 6.4

4 8.0

18.9 エレスタッド B プロトコル（Ellestad B protocol）
説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。

ステップ 所要時間（分） スピード（km/h） 傾斜 （%）
1

3：00

2.7 10.0
2 4.8 10.0
3 6.4 10.0
4 8.0 10.0
5 8.0 15.0
6 9.6 15.0

18.7 クーパープロトコル（Cooper protocol）
説明 イラストレーション

例.ECGストレステスト 
「テストモード」の調整と安全についてを参照ください。 

	❚ 開始スピード 5.3 km/h 、 0% 傾斜
	❚ 1 分後 傾斜が 2 %上昇します
	❚ その後、傾斜は1分置きに1%上昇します
	❚ 傾斜が 25 % になったとき、傾斜はそれ以上あがらずスピードが １分ごとに0.32 

km/h あがります

停止ボタンは、常に医師によってすぐに押せる状態にしてください。 tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜

tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜

tim（分：秒）

ス
ピ

ード

傾
斜
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18.11ガードナー テストプロトコル（Gardner test protocol）
説明 イラストレーション

脈管学での用途については、 
安全情報と調整については“テストモード“ を参照してください。
テスト開始前：被験者は、トレッドミルのベルトには乗らず脇の足置きに足を乗
せます。

ガードナーテストプロトコルは、間欠性跛行を伴う末梢動脈
疾患被験者の最大歩行距離を評価するのに役立ちます。
テストは、常時、医師の監督の下で実行してください。
被験者は、トレッドミルのベルトには乗らず脇の足置きに足
を乗せます。テストプロファイル11を開始すると、トレッドミ
ルのベルトは 3.2 km/hで動き始めます。被験者はトレッドミ
ルのベルトに乗り、医師がスタートキーをもう一度押します。
スタートキーを２度目に押すと表示はゼロに戻ります。

 

     

ステッ
プ

所要時間 
（分：秒）

スピード 
（km/時）

傾斜  
（%）

合計時間 
（分：秒）

0 スタートボタン
を押すまで 3.2 0 スタートボタン

を押すまで

テスト段階被験者はランニングベルトに乗ります。

1 02：00 3.2 0 2：00
2 02：00 3.2 2 4：00
3 02：00 3.2 4 6：00
4 02：00 3.2 6 8：00
5 02：00 3.2 8 10：00
6 02：00 3.2 10 12：00
7 02：00 3.2 12 14：00
8 02：00 3.2 14 16：00
9 02：00 3.2 16 18：00

10 02：00 3.2 18 20：00
11 30：00 3.2 18 50：00

18.10 ランプ プロファイル （Ramp profile）
説明 イラストレーション

（すべてのモデルで利用できるわけではありません） 
安全情報と調整 については、“テストモード“を参照してください。

2 つのパラメータを持つランププロファイル：
	❚ 標準目標スピード：10.0 km/h; 0 からトレッドミルの最高スピードまで調節可能。
	❚ 目標スピードに達するまでの秒表示： スタンダード：10 秒; 0 から 99 秒まで



cos105000_150_50_G6、rev。1.06© 1988 ー2024 h/p/cosmos sports & medical gmbh 115ページ 85 の

基本機能 ボタン / ディスプレイ 更なるインフォメーション

「+」又は「ー」で「テストモード」を選
択する
選択したモードが点滅。

「enter」で確定します。

デバイスは 「モード選択」 になってい
る必要があります（モードLEDの1つが
点滅します）
その状態にするには、「stop」 ボタンを
押して他のすべてのアクティビティをキ
ャンセルします。

自由定義のテスト（21 – 40）のいずれ
かを 

「+」又は「ー」で選択します
「enter」 を5 秒押し確定します。

ステップ1のスピードを  
 「+」又は「ー」で選択します。

「enter」で確定します。

「+」または 「ー」でステップ1の距離を
選択します。

「enter」で確定します。

このプログラムを時間でコントロール
する場合は、距離 「0」を選択します 。

「+」又は「ー」でステップ1の時間を
選択。

「enter」で確定します。

このプログラムを距離でコントロー
ルする場合は、時間 「0：00」を選択し
ます。

「+」又は「ー」でステップ1の傾斜を
選択。

「enter」で確定します。

18.12 自己定義テスト
テスト21 – 40 は自由に定義することができます。 一つに40 ステップ可能。
個別のテストのプログラムの作成方法は下記参照。

「心拍表示」のディスプレイにプログラムステップが表示されます。
「up」と「down」でプログラムのステップを移行できます。
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基本機能 ボタン / ディスプレイ 更なるインフォメーション

「+」又は「ー」でステップ1の加スピー
ドを選択。

「enter」で確定します。
加スピードレベルは「インデックス」に
表示されます。

次の手順についても同じように進めま
す。

最後のステップのスピードは「0 km/h」
にしてください。

「スタート」 を５秒ほど押し、プログラ
ムを保存しプログラミングを終了します。
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緊急停止後付け（レトロフィット） [cos15933, cos100548, cos15294]
タイトル 説明

簡易説明 追加の緊急停止ボタン

cos15933	 マグネットホルダー付き緊急停止ボタン5m
cos100548	 マグネットホルダー付き緊急停止ボタン10m
cos15294	 装着部品無し緊急停止ボタン5m
cos15294 L10m	 装着部品無し緊急停止ボタン10m
cos15294 L15m	 装着部品無し緊急停ボタン 15m

イラストレーション

マグネットフォルダー付き ホルダー無し

アプリケーション 操作 結果 解除 再スタート

ボタンを押します

ランニングベルトが
定義された減スピー
ドで停止します
その時点での傾斜で
停止します
ユーザーターミナル
の表示　「pull stop」
主電源とインターフ
ェース接続は遮断さ
れません

ボタンを解除します
アプリケーションの

再スタート

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ N/A

追加アクセサリー N/A

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/emergency-stop-
button-magnet-holder-5-m-spiral-cable

19 付録III （アクセサリー）

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/emergency-stop-button-magnet-holder-5-m-s
https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/emergency-stop-button-magnet-holder-5-m-s
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アームサポート、 追加ストップボタン [cos10107, cos10108]

タイトル 説明

簡易説明 緊急停止ボタンのアームサポートへの追加

イラストレーション

アプリケーション 操作 結果 解除 再スタート

ボタンを押します

ランニングベルトが
定義された減スピー
ドで停止します
その時点での傾斜で
停止します
ユーザーターミナル
の表示　「pull stop」
主電源とインターフ
ェース接続は遮断さ
れません

ボタンを解除します
アプリケーションの

再スタート

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ N/A

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/additional-stop-button-right

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/additional-stop-button-right
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h/p/cosmos トレッドミル への追加キーボード[cos100815, cos100680]

タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos トレッドミル エルゴメーター又は  h/p/cosmos ラダーエルゴメーターへのマグネッ
トホルダー付き追加キーボード （ディスプレイ無し） 。

イラストレーション

アプリケーション 追加キーボードは MCU機能経由でフルコントロール可能です：
			   スタート + ストップ
傾斜：	 UP  と  DOWN
スピード：	 +   と   -

追加の安全情報 トレッドミルの安全情報をご覧ください。

テクニカルデータ 接続： 	 プラグ 7-pin オス, ネジ固定
L 長さx W幅 x H高さ： 20 x 8 x 2 cm
ケーブル：	 コイルケーブル、2mまで延長可

追加アクセサリー cos100816：h/p/cosmos 追加キーボード専用延長ケーブル

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/hpcosmos-additional-keyboard
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傾斜 0% to +25% [cos102927]

タイトル 説明

簡易説明 傾斜の拡張 25% （14.0°）

イラストレーション N/A

アプリケーション N/A

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ 傾斜 最高：	 25%
	 14.0°

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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PC-ソフトウエアパラコントロール [cos10071-v4.1.0]

タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos パラコントロールは メディカルデバイスのリモートコントロール用にデザインされ
ています。
しかし、医療の診断または評価をするものではありません。
読み取られたデータは、診断または評価の基準とならないものとします。

MCU2, MCU3, MCU4 と MCU5バージョンの全てのh/p/cosmos ランニングマシンとラダーエル
ゴメーター のリモートコントロールに使用できます。パラメーターとトレッドミルのキーボードは
PCの画面 に表示され、ランニングマシンとラダーエルゴメーターのリモートコントロールができ
ます。

イラストレーション

アプリケーション 別途の使用説明書をご覧ください。

追加の安全情報 別途の使用説明書をご覧ください。

テクニカルデータ 最低プロセッサー：	 Pentium IV
OS	 Windows XP / Vista / 7
RAM	 1 GB （2 GB 推奨）
空き容量 HD	 200 MB
レゾリュ―ション	 1280 x 1024
Microsoft .NET Framework 3.5サービスパック1
Microsoft® DirectX 9.c

追加アクセサリー cos12769-01		  USB-RS232 コンバーター
cos00097010034	インターフェース接続ケーブル RS 232 5 m
cos00097010035	インターフェース接続ケーブル RS 232 10 m

インストレーション オペレーター
Install from h/p/cosmos メディアスティックからインストール、またはウエブサイトからダウンロ
ード （下記参照）.

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/software/hpcosmos-para-control-410

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/software/hpcosmos-para-control-410
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特別スピード 0 から 22 km/h, 150/50 LC [cos103326]

タイトル 説明

簡易説明 スピードの拡張 22.0 km/h （6.1 m/s, 13.7 mph）

イラストレーション N/A

アプリケーション N/A

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ 最高スピード：	 22.0 km/h 
	 6.1 m/s
	 13.7 mph

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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心拍測定器POLAR コード無し [cos102818]
タイトル 説明

簡易説明 心拍測定, コード無し

イラストレーション

アプリケーション 図のようにチェストベルトを付けます：

追加の安全情報とエクササイズ テスト
停止基準

	❚ WARNING! Heart rate monitoring systems may be inaccurate.
	❚ Incorrect or over exercising may result in serious injury or death.
	❚ If you feel faint or dizzy stop exercising immediately and consult a medical doctor.
	❚ その他の運動テストの停止基準については、様々なトレッドミルの運動、テストのガイドラインを参照

してください。

テクニカルデータ トランスミッション半径：   約 1m
更なるデーターはPOLAR の説明書またはウエブサイトをご覧くださいwww.polar.com.
トラブルシューティング：
心拍が表示されない場合：
ーチェストベルトがきちんと装着されていない （図参照）
ーPOLAR T31 又は T34 以外を使用している（プリント参照）
心拍が表示されない、もしくは正確でない。：
何らかの干渉が考えられる
ースクリーン、コンピューター、プリンター、携帯電話や 他、無線システム
ー電子機器、電気モーター、トランスフォーマー
ー高圧電線や電車など
ー近くに、強い蛍光灯などがある場合
ーセントラルヒーティングラジエーター
ーその他の電気機器
マシンの干渉を防ぐために、そのような干渉源からある程度離れた場所にデバイスを配置してく
ださい。干渉が疑われる場合は、デバイスに示された値に依存しないでください。
製造元のPOLARの説明書に沿ってお使いください。

追加アクセサリー cos10905	 POLAR チェストベルトXS
cos10906	 POLAR チェストベルト S
cos10165	 POLARl チェストベルト M
cos10907	 POLAR チェストベルト L
cos10902	 POLAR トランスミッターセット T31
cos15178	 POLAR トランスミッターセットT34 （追加レンジ）

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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心拍測定器POLAR H10 [cos101787-01]
タイトル 説明

簡易説明 心拍測定コードあり

イラストレーション          

アプリケーション 図のようにチェストベルトを付けます：

追加の安全情報とエクササイズ テスト
停止基準

	❚ 警告!心拍数モニタリングシステムが不正確になる可能性があります。
	❚ 誤った運動や過度の運動は、重傷または死亡につながる可能性があります。
	❚ めまいなど体調がすぐれない場合、運動を中止し、ただちに医師の診察を受けてください。
	❚ その他の運動テストの停止基準については、様々なトレッドミルの運動、テストのガイドラインを参照

してください。

トラブルシューティング 	❚ 心拍が表示されない、もしくは正確でない：
	❚ 心拍数トランスミッターがまだペアリングされていない可能性があります（ハートマークをクリック）
	❚ 心拍数トランスミッターが互換性がない可能性があります（トランスミッターの印刷を参照）
	❚ 	心拍センサが正しく取り付けられていないか（上記参照）、皮膚が乾燥しすぎている可能性があります
	❚ 	心拍数トランスミッターのバッテリー残量が低い可能性があります
	❚ 	次のような電気機器に干渉が生じる可能性があります

スクリーン、コンピューター、プリンター、携帯電話およびあらゆる無線工学システム、電気モータ
ー、変圧器、高電圧伝送線、列車からのものも含め、強力な蛍光管、中央暖房ラジエーターなど。

干渉を避けるため、そのような機器の近くを避けてください。

干渉が疑われる場合は、デバイスに示された値に依存しないでください。

製造元のPOLARの説明書に沿ってお使いください。

www.polar.com。

追加アクセサリー cos100420b	 ポラール H10 トランスミッター

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/polar-heart-rate-sensor-h10
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心拍測定器 POLAR OH1 [cos101787_OH1]
タイトル 説明

簡易説明 Polar OH1 は、腕または こめかみ から心拍数を測定するコンパクトな光学式心拍数センサー
（Bluetooth コード付き）です。

イラストレーション          

アプリケーション 図のようにチェストベルトを付けます：

追加の安全情報とエクササイズ テスト
停止基準

	❚ 警告!心拍数モニタリングシステムが不正確になる可能性があります。
	❚ 誤った運動や過度の運動は、重傷または死亡につながる可能性があります。
	❚ めまいなど体調がすぐれない場合、運動を中止し、ただちに医師の診察を受けてください。
	❚ その他の運動テストの停止基準については、様々なトレッドミルの運動、テストのガイドラインを参照

してください。

トラブルシューティング 	❚ 心拍が表示されない、もしくは正確でない：
	❚ 心拍数トランスミッターがまだペアリングされていない可能性があります（ハートマークをクリック）
	❚ 心拍数トランスミッターが互換性がない可能性があります（トランスミッターの印刷を参照）
	❚ 	心拍センサが正しく取り付けられていないか（上記参照）、皮膚が乾燥しすぎている可能性があります
	❚ 	心拍数トランスミッターのバッテリー残量が低い可能性があります
	❚ 	次のような電気機器に干渉が生じる可能性があります

スクリーン、コンピューター、プリンター、携帯電話およびあらゆる無線工学システム、電気モータ
ー、変圧器、高電圧伝送線、列車からのものも含め、強力な蛍光管、中央暖房ラジエーターなど。

干渉を避けるため、そのような機器の近くを避けてください。

干渉が疑われる場合は、デバイスに示された値に依存しないでください。

製造元のPOLARの説明書に沿ってお使いください。

www.polar.com。

追加アクセサリー N/A

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション N/A
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アームサポート、調整機能付き [cos12013]

タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos は、簡単に体重サポートとしても使えます。 
高さと幅が調節でき、幅広いアプリケーションに使用可能です。.

イラストレーション

アプリケーション 目盛りのついたダイヤルを引き、スケ
ールを回して調整します。
もう一方の手で空いているセグメント
を保持します。
調整目盛りが、後に同じ設定を作る
のに便利です。

追加の安全情報 	❚ 負荷をかけた状態で調整しないでください。
	❚ 指などを挟まないように注意してください。
	❚ ハンドグリップが垂直になるように調節してください。
	❚ ランニングの場合には、使わないでください。
	❚ ランニングの場合など、サポートを必要としない場合は、手すりの外側に倒してお使い下さい。
	❚ 素肌には使用しないでください。
	❚ アームサポートをランニングエリアに突き出る位置にしたままにしないでください
	❚ 負荷をかける前に、必ず調整場所が固定されていることを確認してください。
	❚ リバースベルトローテーション（逆ランニングベルト）で、お使いにならないでください。

テクニカルデータ 調節：	 3つのジョイントでの高さと幅
寸法：	 48 x 42.5 x 26 cm（包装済み）
重さ：	 10.7 kg each
使用者の最高体重：	 140 kg
アームサポートと組み合わせると、トレッドミルの対象重量が軽減されます。

追加アクセサリー cos100680	 アームサポートへの追加キーボード
cos14135	 アームサポートへのキーボードホルダー
cos10107	 右側のアームサポートへの追加停止
cos10108	 左側のアームサポートへの追加停止

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/adjustable-arm-
supports-scale-0deg-handrail-shape

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/adjustable-arm-supports-scale-0deg-handra
https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/adjustable-arm-supports-scale-0deg-handra
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ロボウォークエクスパンダー [cos30022, cos30023]
タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos ロボウォークエクスパンダーによる歩行サポートトレーニング. 
エクスパンダーロープ、足への装着、サポートまたは負荷。

イラストレーション

アプリケーション h/p/cosmos robowalk® エクスパンダーは h/p/cosmos トレッドミルに取り付けられています。
合計 8 本のエクスパンダケーブルで構成され、前部に 4 本、後部に 4 本あります。エクスパンダ
ーケーブルは脚部カフを介して被験者に取り付けられます。 
h/p/cosmos robowalk® エクスパンダーは、サポートまたは、負荷をかけることができます。

追加の安全情報 セイフティーハーネスは直接素肌に装着しないでください。
ケーブルロールと調整ボルトの周囲に指を挟まれないように特に注意してください。
ロボウォークエキスパンダーを使用したあらゆる用途向けの必須落下防止装置。安全ランヤード

（マグネットクリップ付きプルコードなど）は 転倒防止に十分とは見なされません!

テクニカルデータ
ロボウォーク フロント [cos30022]

高さ：	 約110cm	 （トレッドミルによる）
重さ：	 約15kg	 （トレッドミルによる）
最高牽引力：	 50 N ロープ毎

テクニカルデータ
ロボウォーク バック [cos30023]

高さ：		  約 80 cm	 （トレッドミルによる）
重さ：		  約 25 kg	 （トレッドミルによる）
最高牽引力：		  50 N ロープ毎

追加アクセサリー cos101051-XS	 レッグカフスXS 足首用	 （周囲14 … 27 cm）
cos101050-S	 レッグカフス太もも用	 （周囲 25 … 39 cm）
cos101050-M	 レッグカフスM		  （周囲 36 … 51 cm）
cos101050-L	 レッグカフス L		  （周囲 49 … 75 cm）

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/robowalk-
expander-f-15050

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/robowalk-expander-f-15050
https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/robowalk-expander-f-15050


cos105000_150_50_G6、rev。1.06© 1988 ー2024 h/p/cosmos sports & medical gmbh 115ページ 98 の

トレッドミル50/50 LC 用 ゼブリス FDM 3i プラットフォーム [cos103335]
タイトル 説明

簡易説明 歩行中、静止時の足圧分布測定システム搭載.

イラストレーション

アプリケーション 	❚ 	歩行とランニングのゲイト分析
	❚ 	バランス分析とバランストレーニング（追加料金）
	❚ ダイナミックなビジュアル スティミレーション付き歩行トレーニング（追加料金）

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ テクニカルデータ
センサーエリア： 94.8 x 40.6 cm
サンプルレート： 100 Hz
センサーエリア： 5376 センサー

操作環境：
気温： min. 10°	 max. 40°
湿度： min. 30%	 max. 70%
気圧： min. 700 hPa	max.1.060 hPa

Zebrisソフトウエア含まれていません

リバース操作が追加されました。

追加アクセサリー 1x ゼブリス電源供給2420 60W
1x ゼブリスパワーケーブル 2,5m	
1x ゼブリスUSB2 ケーブルタイプ A-B, 3m, グレー
1x ゼブリス使用説明書ハードウエア& ソフトウエア

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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オプトゲイト，オプトジャンプ [cos102065，cos102054]
タイトル 説明

簡易説明 歩行パラメータの光学測定

イラストレーション

アプリケーション 	❚ オプトゲイト / オプトジャンプ を オプトフィックスに差し込みます。
	❚ マグネットで装着するので、工具も必要ありません。
	❚ このオプションはトレッドミルのフレームの高さなどにも左右されません。 
	❚ 外部 PC（ソフトウェアを含む）による分析。

追加の安全情報 固定されたバーや、固定金具を踏まないようにして下さい!

テクニカルデータ 長さ： 120 cm
幅： 10 cm
高さ： 15 cm

追加アクセサリー cos103386 	 オプトフィックス
cos100699_LED	 スピード制御ソフトウェア

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/medicine-therapy/motion-analysis-optogait
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オプトフィックス [cos103386]
タイトル 説明

簡易説明 オプトゲイト /オプトジャンプ のトレッドミルへの固定オプション

イラストレーション

アプリケーション

	 トレッドミルへのオプトフィックスでの固定 （マグネット） 		�  オプトゲイト/オプトジ
ャンプの固定オプトフ
ィックス （クランプ）

このオプションで簡単にオプトゲイト / オプトジャンプをトレッドミルに固定できます。
マグネットで装着するので、工具も必要ありません。
このオプションはトレッドミルのフレームの高さなどにも左右されません。
オプトフィックスの上には乗らないようにしてくださいTM!

追加の安全情報 固定されたバーや、固定金具を踏まないようにして下さい。
オプトゲイト / オプトジャンプが装着されていない場合は、オプトフィックスは取り外してください。
フットボードへの装着はできません。

テクニカルデータ 長さ： 12 cm
幅： 8.6 cm
高さ： 14.9 cm

追加アクセサリー cos102065	 オプトゲイト1m
cos102054	 オプトジャンプ 1m

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/optofix 
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サテライト PC med [cos14970-03]
タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos トレッドミルとの医療用電気システムとして認定された PC ユニット

イラストレーション

アプリケーション トレッドミル外部制御およびデータ分析。
パラコントロール、ゲイトウエイ 3D、ゼブリス、ノラクソン等のソフトウェア使用。

追加の安全情報 固定されたバーや、固定金具を踏まないようにして下さい!

テクニカルデータ 測定：150 x 60 x 100 cm
質量：80 kg

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ
以下のウェブサイトに記載されている配線図を参照してください。

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/hpcosmos-satellite-pc-med
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セイフティーアーチ[cos10079-01]
タイトル 説明

簡易説明 h/p/cosmos セイフティーアーチは被験者の転倒を防止します。
さらに、トレッドミルも停止します。

イラストレーション

アプリケーション 1.セイフティーハーネスをつける 
（前面に h/p/cosmos ロゴ）。

2.カラビナでセイフティーハーネスをロ
ープにつないでください。

3.被験者が正しい位置を維持できるよ
う、ロープの長さを調整します。（“被験
者とオペレーターの位置“参照）。 

4.「転倒防止デバイス」参照

追加の安全情報 トレッドミルの安全情報をご覧ください。

テクニカルデータ 使用者の最高体重：	 300 kg
使用者の最高身長：	 200 cm
最低必要作動力：	 30 kg 
最低限必要な天井の高さ：	 250 cm （トレッドミルの傾斜 0% の場合）
		  275 cm （tトレッドミルの傾斜25% の場合）

追加アクセサリー cos14903-03-XXS	 ハーネス/チェストベルト XXS  （胸囲 45 … 65 cm）
cos14903-03-XS 	 ハーネス/チェストベルト XS 	（胸囲 55 … 75 cm） 
cos14903-03-S 	 ハーネス/チェストベルトS 	 （胸囲 65 … 95 cm） 
cos14903-03-M	 ハーネス/チェストベルトM 	 （胸囲 85 … 115 cm） 
cos14903-03-L 	 ハーネス/チェストベルト L 	 （胸囲 105 … 135 cm） 
cos14903-03-XL 	 ハーネス/チェストベルト XL 	（胸囲 125 … 155 cm）

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A

ロック解除
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調節機能付き手すり [cos102010], [cos102550], [cos102551]
タイトル 説明

簡易説明 高さと幅の調整機能付き手すり

イラストレーション

アプリケーション 高さ調整：
固定ネジを引き、手すりを希望の
位置にしてください。
もう一方の手で空いているセグメ
ントを保持します。

幅調整：
レバーを緩め、手すりを調整しレ
バーを締めます。

追加の安全情報 	❚ 負荷をかけた状態で調整しないでください。
	❚ 指などを挟まないように注意してください。
	❚ 手すりの正確な位置に注意してください。
	❚ 負荷をかける前に、必ず調整場所が固定されていることを確認してください。

テクニカルデータ
調節可能範囲：

手すりチューブの長
さ：	
チューブの直径：
重さ：
マテリアル：

150/50
高さ：55 – 120 cm
幅：38 – 104 cm
150 cm
4 cm
69 kg
スチールチューブ、パウダー
コート

170-190/65
高さ：75 – 120 cm
幅：62 – 128 cm
170/190 cm
4 cm
71 kg
スチールチューブ、パウダーコート

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/handrails-both-sides-
adjustable-17065
https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/handrails-both-sides-
adjustable-19065
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手すり、ロング1358mm [cos102918]
タイトル 説明

簡易説明 追加の安全対策としてのロング手すり

イラストレーション

アプリケーション 被験者は、トレッドミルに乗るときに安定性のために両方の手すりを保持する必要があります。
被験者はバランスをコントロールするために手すりを握ることができます。
手すりにつかまりながらの運動は運動結果に影響します。

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ 長さ：	 135.8 cm
直径：	 4 cm
重さ：	 9.5 kg each	 （4.0追加重量

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/handrail-long-1-pillar-15050-lc
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子供用手すり [cos102400]
タイトル 説明

簡易説明 小さな方用の追加の手すり

イラストレーション

アプリケーション 被験者はバランスをコントロールするために手すりを握ることができます。
手すりにつかまりながらの運動は運動結果に影響します。

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ 長さ：	 91 cm
幅：	 85.5 cm
高さ：	 54.3 cm
使用者の最高体重：	 50 kg
アームサポートと組み合わせると、トレッドミルの対象重量が軽減されます。

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/children-handrail-
treadmill15050-lc
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ショート手すり （スピード） 左 / 右 [cos14763-01, cos102803]

タイトル 説明

簡易説明 スピードアプリケーション用エクストラショートて手すり

イラストレーション

アプリケーション 被験者はバランスをコントロールするために手すりを握ることができます。手すりにつかまりなが
らの運動は運動結果に影響します。

追加の安全情報 N/A

テクニカルデータ 長さ：
直径：
高さ：
重さ：

132 cm
6 cm
98.5 cm
12 kg （各）

追加アクセサリー N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/handrail-left-shortened-
speed-xx65
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超短手すり [cos103322]
タイトル 説明

簡易説明 横方向から見る場合に適した超短手すり

イラストレーション

アプリケーション 手すりは長さが短いため、被験者を横から見やすくします。例えば動作分析など。  

追加の安全情報 クロスバー[cos102426] は必須!

テクニカルデータ 長さ：	 70 cm
直径：	 4 cm
重さ：	 1.3 kg

テクニカルデータ 長さ：	 40 cm
残りのグリップの長さ： 18 cm 
直径：	 6 cm
重さ：	 1.3 kg
重さ：	 スチールチューブ、パウダーコート

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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幅広フットレール [cos103928]
タイトル 説明

簡易説明 トレッドミル 150/50 用エクストラワイドフットレールセット

イラストレーション

アプリケーション 神経学的セラピー
パフォーマンス診断

追加の安全情報 特定の用途では、転倒防止が必要な場合があります（“安全“を参照）

テクニカルデータ 長さ：	 70 cm
直径：	 4 cm
重さ：	 1.3 kg

テクニカルデータ 互換性のあるデバイス：  トレッドミル 150/50（2020年から）
寸法 ：	 1490 x 215 mm（各）
重さ：	 6,5 kg each
トレッドミル幅 ： 99 cm
材質：	  パウダーコートアルミニウム、滑り止めテープ

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション N/A
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リバーストレッドミルベルトローテーション [cos103330], [cos00098100045-02], [cos10181-03]
タイトル 説明

簡易説明 リバースベルローテーション 下り坂走行/歩行

イラストレーション

アプリケーション ベルトの逆回転を有効にし、まず被験者なしで装置を始動します。
ランニングベルトのポジションを観察し、必要ならば調整します。
一旦停止し、被験者をデバイスまで誘導します。
説明をし、操作を開始します。
通常のベルト回転に戻した場合も以上の手順を繰り返します。

追加の安全情報 	❚ 監督スタッフのいないところではご使用にならないでください。
	❚ 使用中スイッチを切り替えないでください。
	❚ リバースベルトローテ―ションの最高スピードは初期設定値です

テクニカルデータ スピード範囲：	 0 … 5.0 km/h （3.1 mph） リバースモード時
	� 転倒防止装置が使用され、被験者の背後にクロスバーまたはユーザーター

ミナルがない場合、リバースモードの通常モードスピード制限は取り消すこ
とができません。

変更	 標準ベルトはラインフォースベルト付き
基本デバイス：	� 表面加工のある厚さ５ｍ ｍのベルト;リバース操作時のベルトセンタリング

用ベルトガイドローラー追加。

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/reverse-belt-rotation-
downhill-15050
https：//www.hpcosmos.com/en/products/individual-products/reverse-belt-rotation-
downhill-17065

https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/reverse-belt-rotation-downhill-15050
https://www.h-p-cosmos.com/en/products/individual-products/reverse-belt-rotation-downhill-15050
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クロスバー フロント [cos102426]
タイトル 説明

簡易説明 追加のバランスコントロールのためのクロスバー

イラストレーション

アプリケーション 被験者はバランスをコントロールするために手すりを握ることができます
手すりにつかまりながらの運動は運動結果に影響します。

追加の安全情報 	❚ 衝突を防ぐため、クロスバーまたはユーザーターミナル背を向けて走行することは許可されていません。
	❚ チェストベルト付きセイフティーアーチを使用されている場合は、クロスバーは取り外してください。

クロスバーを取り外すことにより動きの自由度が増し、クロスバーを必要としないアプリケーション
に適用します。

テクニカルデータ 長さ：	 70 cm
直径：	 4 cm
重さ：	 1.3 kg

テクニカルデータ N/A

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/crossbar-handrail-pluto-15050-lc
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床保護マット [cos103852]

タイトル 説明

簡易説明 レトロフィットキットは、身長 220cm の被験者においてトレッドミルを安全に使用するために必
要です

イラストレーション

アプリケーション 粘着面からフィルムを剥がします。
ローラーの位置にマットを置きます。
調整可能な脚の位置にマットを置きます（必要な場合）。

テクニカルデータ 寸法 ：	 300 x 400 x 5 mm
重量 ：	 250 g（各）

インストレーション お客様によって
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車椅子用ランプ [cos16186-02], [cos102931], [cos14664-03]
タイトル 説明

簡易説明 車椅子用ランプは、車椅子でトレッドミルへ乗る場合のサポートアイテムです。

イラストレーション

アプリケーション 車椅子を押して、トレッドミル上へ移動します。
被験者に転倒防止システムを装着。
被験者が立ち上がるのをサポートします。
車椅子を走行面からよけます。
アプリケーションを開始します。

追加の安全情報 	❚ Do not use the device with wheels (bikes, wheelchairs, inline skates, etc.).
	❚ Unmeant trapping hazards: Take off ties, scarfs or other clothes that may be trapped. 

Secure long hair and ribbons during maintenance and training in order to prevent being 
captured in trapping zones.

ランプはランニングベルトに触れないようにしてください。
ランプが滑らないように確認してください。
常にトレッドミルの後ろからアクセスしてください。横からは不可。
車椅子ランプは、ランニングベルトが動いているときは装着しないでください。

テクニカルデータ
長さ：
幅：
高さ：
重さ：

150/50
124 cm
82 cm
13 cm
22 kg

170-190/65
130 cm
91 cm
13 cm
27 kg

追加アクセサリー N/A

インストレーション オペレーター

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/wheelchair-ramp-
treadmill-15050
https：//www.hpcosmos.com/en/wheelchair-ramp-treadmill-15050-lc
https：//www.hpcosmos.com/en/products/supplies-options/wheelchair-ramp-
treadmill-170-19065
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バイオメカニクス ーゲイトウエイ 3D [cos102999_XXX-XX]

タイトル 説明

簡易説明 新しいゲートウェイ 3d は h/p/cosmos と Arsalis の共同設計です。 
3 つの方向で接地反力とトルクを測定し、3 つの異なる走行面サイズがありま
す：150/50cm、170/65、190/65cm。各サイズはスピードにおいても最適化されています。

イラストレーション

アプリケーション ゲイトウエイ 3D は、堅牢な構造により、最適でクオリティーの高いデータを提供します。機能に
は被験者の体重計、最大 10 kHz のスピードでの地面反力の記録、歩行中の垂直力の左右の力
の測定、通常および病理的な歩行の生体力学的パラメータの広範なリストが含まれます。

測定の仕様は次のとおりです： 最大ロードレンジ：		  Fx、Fy、Fz 各10 kN
解像度：		   調整可能（12-375 mN/ ビット）
測定範囲：		   調整可能（375-12000 N）
サンプリングレート：		   調整可能（100-1000 Hz）
デジタル・シグナル：		  トリガー入力：5V TTL （BNC）
同期アウトプット：		  5V CMOS （BNC）
ゼロ入力：		  5V TTL （BNC）
AUX デジタル入力：		  5V TTL （BNC）
アナログ信号：		  Fx，Fy，Fz 0…10V（Sub-D 9）
コミュニケーション		  イーサネットインターフェイス 10/100 Mbit/s（RJ45）

追加アクセサリー cos103752_xxx 		   木製ベースプレート
cos102999_xxx-xxelev 	  ゲートウェイエレベーション
cos103971 		  通路昇降エレメント用搬送車輪

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/software-measuring-technology/
biomechanics-gaitway-3d
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ゲイトウエイ3Dトレッドミル用エレベーション 0% から +20% まで 
[cos102999_150-50elev、cos102999_xxx-65elev]

タイトル 説明

簡易説明 3 コンポーネントフォース測定システム ゲイトウエイ 3D の電動調整

イラストレーション

アプリケーション 固定ネジのポジション
（黄色でマークされていま
す）

1. すべての（8）固定ネ
ジを開きます

2. ユーザーターミナルまたはゲートウェイソフトウェアで高さを調整する

3. すべての（8）固定ネ
ジを締めます

追加の安全情報 測定終了後は固定ネジを開けて、ネジが固定されたままの傾斜調整を防止します。

テクニカルデータ 傾斜 ：	 0...20.0 %（0...11.3°）電動調整
	 （オプションのリバースベルト回転を使用する場合、-20 %...+20 %）
精度クラス：	 EN 957-6 に準拠した A（高精度）
アクセス高さ ：	 45 cm（2 x 22.5 cm、 追加ステップ）
部屋の高さ：	 最低 285 cm
重量net：	  約400kg
寸法：	 150/50 トレッドミル：L（長さ）：242cm 幅：104cm 高：140cm（トレッドミル含む）
	 170-190/65 トレッドミル：L（長さ）：258cm 幅：127cm 高：175cm（トレッドミル含む）

追加アクセサリー 19 mm ラチェットスパナ

インストレーション h/p/cosmos のサービス担当のみ

更なるインフォメーション https：//www.hpcosmos.com/en/products/software-measuring-technology/
biomechanics-gaitway-3d

https://www.hpcosmos.com/en/products/software-measuring-technology/biomechanics-gaitway-3d
https://www.hpcosmos.com/en/products/software-measuring-technology/biomechanics-gaitway-3d
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最新の取扱説明書 / 
マニュアル：

h/p/cosmos へのお
問い合わせ：

https：//www.hpcosmos.com/
en/contact-support/media-
downloads/manuals

https：//www.hpcosmos.com/
en/contact-support/contact

20 コンタクト

このドキュメント、メディア、デザイン、ソフトウェア、および知的財産の著作権は、個別の定めがある場合を除
き、h/p/cosmos sports & medical gmbhが所有します。警告：無断転載を禁じます。無断転載、複製、採用、貸
与、公演、放送は禁止されています。
すべての技術データ、説明、装備バリエーション、および装置、オプション、アクセサリの図は拘束力を持たないも
のであり、特に保証された特性を表すものではなく、提供および納品内容と異なる場合があります。

画像には、選択されていないオプション装備やオプション装備が含まれている場合
があります。

サービス、営業に関するお問い合わせは、お客様のお持ちのデバイスのモデルタイプとシリアル番号をお知らせください。
サービスサポートについては、WebカメラでSkypeを使用することをお勧めします。

サービス
電話	 +49 18 05 16 76 67		  （0,14€/分 ドイツ国内固定電話、最高. 0,42€ ドイツの携帯電話ネットワーク）

ファックス	+49 18 05 16 76 69
eメール	 service@hpcosmos.com
スカイプ	 @hpcosmos.com （名前で検索し選択してください）

営業
電話	 +49 18 05 16 76 67		  （0,14€/分 ドイツ国内固定電話、最高. 0,42€ ドイツの携帯電話ネットワーク）

ファックス	+49 18 05 16 76 69
eメール	 sales@hpcosmos.com
スカイプ	 @hpcosmos.com （名前で検索し選択してください）

h/p/cosmos sports & medical gmbh
Am Sportplatz 8
DE 83365 Nussdorf-Traunstein、ドイツ
電話	 +49 18 05 16 76 67		  （0,14€/分 ドイツ国内固定電話、最高. 0,42€ ドイツの携帯電話ネットワーク）

ファックス	+49 18 05 16 76 69
eメール	 email@hpcosmos.com
web	 www.hpcosmos.com

規制コンプライアンス責任者 （PRRC）：
Nadine Schott

EUDAMED ID 欧州医療機器経済運営メーカー：
SRN：DE-MF-000006147

https://ec.europa.eu/tools/eudamed/#/screen/search-eo/8169ea
ff-218b-4de5-8a7d-d777c597f865

